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  مقدمه
  سخت افزار

   آي پد–چگونگي آار با پنل روي درايو
  گروه هاي اصلي پارامترها

  تعريف پارامترهاي درايو براي يك بالابر

    



      

  مقدمه
ار. تطراحي شده اس عمومی به منظور استفادهLs  ساخت شرآتiS7درايو قابليت آ

ودر(با موتورهاي آسنكرون به صورت حلقه باز سته) بدون انك ه ب ودر(و حلق راه انك ه هم را) ب
  .دارا مي باشد

ارگيري ه صورت مختصر ، سريع ، بك ه ب ن است آ ندر اين جزوه ، سعي من بر اي  اي
ه سعياآيداً توصيه مي شود دوس. درايو را در يك تابلوي آسانسور ساده ، توضيح دهم تاني آ

در پارامتر دهي به اين درايو براي پروژه هاي تجاري و صنعتي را دارند منوال آامل درايو را   
  .مطالعه آرده و به اين دستورالعمل ، بسنده نكنند

                                                                     
                                                                   

    



      

  سخت افزار
 آيلو160 آيلو وات تا0.75 در توان هاي بينLG ساخت شرآتSV-IS7درايو

 .وات ساخته مي شود



      

 ، دو خروجي رله اي، يك خروجيp8 تاp1 ورودي ديجيتال از8 اين درايو داراي
قابليت آار به.  دو خروجي آنالوگ مي باشدترانزيستوري و داراي دو ورودي آنالوگ و

  .  را داردclose loop وopen loopصورت
DIتعداد ورودي ديجيتال8
  Doتعداد خروجي رله اي2
تعداد خروجي ترانزيستوري1

Doديجيتال
AIتعداد ورودي آنالوگ2
  A0تعداد خروجي آنالوگ2

  

    



      

  key padچگونگي آار با
  . جهت وارد شدن به منوها و گروه هاي اصلي پارامتري استفاده مي شودModeآليد
 آردن داده ها و پارامترها به آار ميsave به منظور انتخاب وprog-ENTآليد

. رود

  
←→↑↓  جهت حرآت دربين منوها و حرآت بين پارامترها و همچنين جهتآليدهاي  
  . ارامترها آاربرد داردافزايش يا آاهش مقدار پ

  .  براي استفاده از يك سري از آدهاي پارامتري پنهان، به آار رودMultiآليد
  .  به منظور انصراف از تغييرات به آار مي رودESCآليد
  .  براي ري ست آردن فالت هاي روي درايو، استفاده شودResetآليد

د در انتهاي سمت چپ ايش آي پ ارت سهدر قسمت بالاي صفحه نم سطر اول، يك عب
رModeبا استفاده از آليد. حرفي نمايش داده مي شود و را تغيي  مي توانيد وضعيت آاري دراي

و در حالت. دهيد ارتMonitorاگر دراي ان، عب ن مك ايش داده مي شودMon باشد در اي .  نم

    



      

 ظاهر گرددPAR را فشار دهيد تا عبارتModeاگر بخواهيد درايو را پارامتردهي آنيد آليد
  ... و

د راي آلي ن را ب ت ممك دين حال ر، چن دول زي دهايModeج ا آلي ه ب د آ ي ده شان م  ن
←→   .  قابل ديدن استو

  وضعيت  توضيح
Mon  . نمايش داده مي شود... مقادير ولتاژ و جريان و فرآانس و

PAR  .  گروه مختلف از پارامترها مي شود12شامل
U & M  .  تعريف آردuserعملكردها را مي توان به عنوانبرخي از

Trip-خطاها را نشان مي دهد  .  TRP
راي اconfigب دي و ري ست پارامتره و و پيكربن ردن دراي آ

  . به آار مي رود
CNF

ايينمي شويد) پارامتردهي (PARزماني آه وارد منوي الا و پ دهاي ب تفاده از آلي ا اس ب
  .، مي توانيد وارد گروه هاي اصلي پارامتر شويد↓↑

  . جدول زير نيز گروه هاي اصلي را نشان مي دهد
  گروه  نام آامل  توضيح

DriveDRV  تنظيم مرجع آنترلي درايو
BasicBAS  تنظيمات اصلي و اوليه

AdvancedADV  تنظيمات پيشرفته
controlCON  آنترل درايو

InputsIN  تنظيم ورودي ها
outputsout  تنظيم خروجي ها

Communicationcom  ارتباطات
PIDApplicationAPPتنظيمات

  Auto sequence ranAuT
Application optionAPO  تنظيم آارت هاي توسعه

ProtectionPRT  حفاظت
Motor2M2  پارامترهاي موتور دوم

    



      

  

  DRVگروه پارامتري
مي توان پارامترهاي مربوط به مرجع آنترل درايو و سرعتDRVتريدر گروه پارام

  . را تعيين نمود... هاي حداقل و حداآثر و همچنين شتاب اصلي درايو و
  .  در جدول زير، مشخص شده استDRVمهمترين پارامتر در گروه

  پارامتر  توضيح  تنظيم شود
2 sec  مدت زمان شتاب مثبتAcc timeDRV-03
2 secمدت زمان شتاب منفيDec timeDRV-04

1:Fx/RX1مرجع انتخاب فرمان براي درايو  DRV-06
0:keypad 1مرجع تنظيم سرعت درايو  DRV-07

0: v/fمد آنترلي درايوDRV-09
kw(DRV-14(توان موتور  پلاك موتور
Manualجبران گشتاورDRV-15

DRV-16  مقدار جبران گشتاور در جهت بالا%3
DRV-17  مقدار جبران گشتاور در جهت پايين%3

50 Hzفرآانس پايه درايو  DRV-18
0.01 Hzحداقل فرآانس درايو  DRV-19
50Hzحداآثر فرآانس درايو  DRV-20

  
اي روهDRV-09 وDRV-07 وDRV-06پارامتره ن گ ا در اي رين پارامتره  مهمت

  . مي باشد
ارامتر ابDRV-06پ ع انتخ د مرج ي آن شخص م و را م راي دراي ان ب ن.  فرم ر اي اگ

د هايkeypad=0پارامتر را بر روي شردن آلي ور راREV وFWD تنظيم آنيد با ف  ، موت
  . ، موتور را متوقف آنيدSTOPو با آليد. در جهت راستگرد و چپگرد به حرآت درآوريد

ر رويDRV-06اگر پارامتر د مرجع انتFX/RX-1=1  را ب ان، تنظيم آني خاب فرم
  . بر روي درايو خواهد بودp8 تاp1وروديتوسط ترمينال هاي

    



      

اFXيكي از ترمينال ها، به عنوان وان چپگرد ي  يا راستگرد و يكي از ترمينال ها به عن
RXق روهاپ از طري اي گ دInputرامتره د ش ين خواه اب.  تعي راي انتخ ا ب ه ورودي ه بقي

  . سرعت، قابل پيكربندي است
  . ردهاي بالابر و از اين قبيل، معمولاًاز اين روش استفاده مي شوددر آارب

FX تنظيم آنيد ورودي تعريف شده به عنوانFX/Rx2=2 را بر رويDRV-06اگر
د داشتRxبراي فرمان حرآت و ورودي ال.  به عنوان تعيين جهت حرآت آاربرد خواه ترمين

  .  پيكربندي آنيدIN65-75اي را مي توانيد توسط پارامترهp11 تاp1هاي ورودي
ارامتر ا پ ان ي ر روي اعدادDRV-06اگر مرجع انتخاب فرم ا3  را ب ا4ي  تنظيم5 ي

ورت ا شبكهRS485آنيد به ترتيب، درايو را مي توانيد از طريق پ اFieldbus ي PLC و ي
  . داخل درايو در صورت نصب شدن آارت مربوطه، آنترل آنيد

ارامترDRVپارامتر بعدي در گروه ه مرجعDRV-07 آه مهم نيز مي باشد پ  است آ
  . انتخاب و تنظيم سرعت را نشان مي دهد

ر ر رويDRV-07اگ اkeypad=0 را ب طkeypad=1 ي رعت توس د س رار دهي  ق
keypadالا ه هاي ب ايين تعيين مي گردد و با دآم اد خوا و پ م و زي د شد آ دار. ه اگر مق

DRV-07ورودي هاي آنالوگ، مرجع انتخاب سرعت قرار دهيد5,4,3,2 را بر روي اعداد
ورت8,7,6مقادير. خواهند شد ق پ ين سرعت از طري راي تعي اسRs485 و نيز ب د ب و و فيل
  . آاربرد دارد) plcدر صورت نصب آارت( داخلي درايوplcانكودر و

↑↓

يندر آاربرد آسانسوري و با د تعي ه بخواهي الا، در صورتي آ لابر، هيچ آدام از موارد ب
  .  باشد قابل استفاده نيستp11 تاp1سرعت از طريق ورودي هاي

اي ادير پارامتره د مق ور، باي ين منظ ه هم اBas-50ب ايBas-64 ت رعت ه ه س  را آ
  .آاري درايو هستند را مقدار دهي آنيد

ش پس در بخ ادير س اIN-69ا درپارامترهورودي ها،مق هIN-72 ت وط ب ه مرب  آ
اي اP5ورودي ه ر روي98 ت د را ب ي باش اSpeed-H وspeed-M و-L-speed م  ت

speed-xجدول زير، رابطه بين سرعت انتخاب شده و وضعيت ورودي هاي. تنظيم آنيدp5
ا ر رويp8ت د را ب ي باش اspeed-H وspeed-m وspeed-Lم يمspeed-x ت  تنظ
اp5ل زير، رابطه بين سرعت انتخاب شده و وضعيت ورودي هايجدو. آنيد شانp8 ت  را ن

ه شما مي15 امكان تعريفBas-64 تاBas-50پارامترهاي. مي دهد  فرآانس مختلف را ب
  . دهد

    



      

  .  طبق جدول زير، قابل انتخاب استp8 تاp5 ورودي4 فرآانس، توسط15و اين
P5P6P7P8Fxيا Rxسرعت  
00  0  0  1  0
10  0  0  1  1
01  0  0  1  2
11  0  0  1  3
00  1  0  1  4
10  1  0  1  5
01  1  0  1  6
11  1  0  1  7
00  0  1  1  8
10  0  1  1  9
01  0  1  1  10
11  0  1  1  11
00  1  1  1  12
10  1  1  1  13
01  1  1  1  14
11  1  1  1  15

  
  .  بالا، معتبر نخواهد بود همزمان صفر يا يك باشند جدولRx وFxاگر ورودي هاي

روه دي در گ م بع ارامتر مه ارامترDRVپ و راDRV-09، پ دآنترلي دراي ه م  است آ
وعSensorless ياVector ياV/Fمي توانيد مدهاي آنترلي. مشخص مي آند  را بسته به ن

اژv/fاگر مد. آاربرد خودتان انتخاب آنيد ه الگوي ولت از است آ انس فر– را انتخاب آنيد ني آ
  . را نيز مشخص آنيد

Bas-07=(V/f pattern)  
و،ن استفاده شود نياز به اتوتيوvectorو اگر از حالت ا دراي  درايو و موتور مي باشد ت

  ) . sensorlessهم چنين در حالت. (پارامترهاي موتور را محاسبه آند

    



      

رvector وv/f PGبراي استفاده از حالت هاي ور ، نياز به نصب انكودر ب روي موت
ت. مي باشد اده، از حال الابر س اي ب راي آاربرده ردد ب شنهاد مي گ اv/fپي sensorless ، ي

و و ر روي دراي ودر ب ارت انك صب آ دون ن ور و ب ر روي موت ودر ب صب انك دون ن رايب ب
  .  استفاده شودvector وv/f PGآاربردهاي آسانسوري، از حالت هاي

    



      

  Basگروه پارامتري
ار روه پ ودBasامتريدر گ ي ش امل م و را ش س دراي ه اي ه و پاي اي اولي ه پارامتره ، آ

دv/fالگوي ين آني د مع و را مي تواني .  و پارامترهاي موتور و نوع اتوتيوم و سرعت هاي دراي
  . مهمترين پارامترها در اين گروه، در جدول زير نشان داده شده است

  پارامتر  توضيح  تنظيم گردد
0=Linearالگويv/f–منحني v/fBas-07

50 Hzفرآانس برق ورودي به درايوBas-10
Bas-11  تعداد قطب هاي موتوراز روي پلاك موتور
Bas-12  لغزش موتور در بار نامياز روي پلاك موتور
Bas-13جريان نامي موتوراز روي پلاك موتور

Bas-14جريان بي باري موتور   جريان نامي موتور%30
  

  پارامتر  توضيح  ظيم شودتن
380 vولتاژ نامي موتورBas-15

Bas-16 موتورϕcosاز روي پلاك موتور

380vولتاژ ورودي به درايو  Bas-19
RS+Lsigmaنوع اتوتيون  Bas-20

با اتوتيون، مشخص مي
گردد

Rsمقاومت استاتور موتور   Bas-21

شت  اتوتيون دوآتانس ن وران ي موت
Lsigma

Bas-22

  
  پارامتر  توضيح  تنظيم شود
Bas-23   اندوآتانس استاتورLsاتوتيون
5 HzSpeed 1 slow →Bas-50

0Speed 2 =0  Bas-51

    



      

20 HzSpeed 3 Medium →Bas-52
50HzSpeed 4 Fast →Bas-53

0Speed 5 =0Bas-54
0Speed 6 =0Bas-55
0Speed 7 =0Bas-56
0Speed 8 =0Bas-57
0Speed 9 =0Bas-58
0Speed 10 =0Bas-59
0Speed 11 =0Bas-60
0Speed 12 =0Bas-61
0Speed 13 =0Bas-62
0Speed 14 =0Bas-63
0Speed 15 =0Bas-64

  
تفاده شودراه اندازي فن و پمپاگر از درايو، براي ارامتر. اس دار پ  Bas-07=v/fمق

patternي ه الگوي منحن ددv/f آ ر روي ع د ب يم ميsqure 2=3 را مشخص مي آن تنظ
شتاور ثابت در سرعت. گردد ه گ از ب ه ني ا آ ال آنه ل و امث سور و جرثقي اما براي بالابر و آسان

.  تنظيم آنيدLinear=0 را بر رويBas-07هاي مختلف دارد مقدار پارامتر
  

ده و در پارامترهاي ور خوان Bas-10اطلاعات مربوط به موتور را از روي پلاك موت
  .  وارد آنيدBas-19تا

وهبراي جاهايي آه موتور، امكان حرآت آزادان وع اتوتي د ن ر روين دارد مي تواني  را ب
Allراي قرار دهيد اما در جاهايي آه موتور به بار متصل دارد ب ه ن  است و امكان حرآت آزادان

  .  استفاده آنيدRs+Lsigma و ياAll (stdstl)از گزينه هاي آردن موتور و درايو،ناتوتيو

  

    



      

  ADVگروه پارامترهاي
ي،Advanced ياADVپارامترهاي ه الگوي شتاب مثبت و منف ايي است آ پارامتره

ارامتر دي ن دست را شامل مي شودنوع استارت و توقف موتور و چندين پ رين. گر از اي مهمت
  : پارامترهاي اين گروه، شامل

  پارامتر  توضيح  تنظيم شود
s-curveالگوي شتاب مثبتAcc patternADV-01
s-curveالگوي شتاب منفيDEC patternADV-02

%50Acc  s  start  ADV-03
%50Acc  s  End  ADV-04
%50Dec  s  start  ADV-05
%50Dec   s  End  ADV-06

Dc-Startروش استارت زدنstart ModeADV-07
Dc-Brakeروش توقف آردنstop ModeADV-08

1 secمدت زمان تزريق جريانdcدر استارت   ADV-12
ADV-13   براي ترمز در استارتdcمقدار تزريق جريان%50
0 secدر توقفDc-Block timeدره مدت زمان وقف 

dcاعمال ترمز
ADV-14

1 secمدت ترمزdcدر توقف   ADV-15
ADV-16   در توقفdcمقدار تزريق جريان%50
1 Hzفرآانس درايو در زمان شروع تزريقdcدر 

  زمان توقف
ADV-17

0Brake open delay timeتاخير در بازشدن 
  ترمز مكانيكي

ADV-42

1 Hzرمز در حالتفرآانس درايو در زمان باز شدن ت
راستگرد

ADV-44

1 Hzفرآانس درايو در زمان باز شدن ترمز در حالت
چپگرد

ADV-45

ADV-47فرآانس درايو، در زمان بسته شدن ترمز مكانيكي0
Temp
control

ADV-64   درايوFanآنترل آردن

  



      

د الگوي افزايش و آاهش سرعت را مشخص مي آAdv-02 , Adv-01پارامترهاي . ن
ه صورت خطي د ب اهش سرعت مي توان ا آ زايش ي ه صورت) Linear(اف ا ب -S( شكلsي

curve (منحني هاي. باشدsسور، از الابر و آسان راي ب  شكل، نرم تر و بدون شوك هستند و ب
  .  استفاده مي شودs-curveمنحني هاي

اي اADV-03پارامتره يADV-06 ت اي منحن دا و انته اي ابت يب ه راs-curve ش
  . مشخص مي آند

اي اADV-12پارامتره زADV-17 ت ه ترم وط ب انdc مرب ق جري هdc و تزري  ب
  . منظور ترمز درابتداي حرآت و انتهاي حرآت مي باشد

د در حالتstart Mode را آهADV-07پارامتر  تنظيمDC-start را نشان مي ده
د اي. آني ابراين پارامتره انADV-12بن ق جري ان تزري دت زم دايdc م ز، در ابت راي ترم  ب

شانdc نيز مقدار جريانADV-13حرآت و ان استارت را ن  تزريقي در ابتداي حرآت و زم
  . مي دهد

الابر و.  نيز نوع توقف را مشخص مي آندADV-08پارامتر راي يك ب و را ب اگر دراي
  .  تنظيم گرددDC-Brakeد رويبايآسانسور بكار مي بريد اين پارامتر، مي

ن ايدر اي ت، پارامتره اADV-14 حال قADV-17 ت وه تزري ف راdc نح راي توق  ب
  . معين مي آند

و ده دراي ر عه رل آن ب ه آنت رار دارد آ انيكي ق الابر، يك ترمز مك بر روي موتورهاي ب
  . است

    



      

ر روي و را ب انيكي راBR controlيكي از خروجي هاي دراي ا ترمز مك د ت  تنظيم آني
  . تنظيم آند

  .  آنترل ترمز مكانيكي را بر عهده خواهد داشتADV-47 تاADV-41پارامترهاي

    



      

  CONگروه پارامترهاي
وان ي ت ا م روه از پارامتره ن گ و راcon-04در اي ر دراي انس آري ه فرآ رد آ ام ب را ن

ردد ور تنظيم مي گ و و موت ه ظرفيت دراي سته ب د و ب وان. مشخص مي آن ال اگر ت ه طور مث ب
ر الابر، زي و ب ين آ22دراي وان ب ي ت ر را م انس آري د، فرآ ووات باش ا0.7يل وهرتز ت  آيل

15KHzتنظيم نمود  .  
  . آه معمولاً مي توان از بين اين دو عدد، مقداري آه مناسب باشد را برگزيد

ر را.  براي اين آار مناسب تر است10KHz يا8KHzمقاديري مثل انس آري اگر فرآ
  . اغ خواهد شد دIGBTخيلي زيادتر انتخاب آنيد موتور و

  . ند آاگر فرآانس آرير را خيلي آم انتخاب آنيد موتور شروع به سوت آشيدن مي
روه ا در گ اير پارامتره رلCONس ه آنت وط ب شتاور وPID، مرب ردن گ دود آ  و مح

  . مي باشد... سرعت و

    



      

  INگروه پارامتري
راي پ و و ب اي ورودي دراي ال ه يم ترمين ي و تنظ ه منظور معرف ايب دي ورودي ه يكربن

  . ديجيتال و آنالوگ، از اين گروه پارامتري استفاده آنيد
I1 وv1 مربوط به پيكربندي و تنظيم دو ورودي آنالوگIN-62 تاIN-01پارامترهاي

عه اي ر رويI2 وV2و دو ورودي توس الوگ ب عه ورودي آن ارت توس صب آ  در صورت ن
  . درايو مي باشد

ايدر پروژه هايي آه از و ه پارامتره تفاده مي شود، لازم است آ رودي هاي آنالوگ اس
  . مربوطه تنظيم گردد
ال ازIN-90 تاIN-65پارامترهاي اP1 مربوط به تنظيم ورودي هاي ديجيت رP8 ت  ب
  .  بر روي آارت توسعه ورودي ديجيتال مي باشدp11 تاp9روي درايو و از

م، رده اي ا انتخاب آ ه م ه اي آ روژه نمون ال وروديدر پ وانP1 ترمين ه عن يFx ب  يعن
  .  يا چپگرد معرفي مي گرددRx به عنوانP2راستگرد و ورودي

راي سرعتP5 و وروديEnable به عنوان وروديp3ترمينال  به عنوان ورودي ب
م، ورودي ط و وروديP6آ رعت متوس راي س وان ورودي ب ه عن وان وروديP7 ب ه عن  ب

  . سرعت زياد تعريف مي شود
  .  نيز به عنوان غيرفعال در نظر گرفته شودP8 وP4رودي هايو

  . جدول زير، تنظيمات ورودي هاي ديجيتال را نشان مي دهد
  پارامتر  توضيح  تنظيم گردد

1=Fxتنظيم ورودي ديجيتالP1  IN-65
2=Rxتنظيم ورودي ديجيتالP2IN-66

13=Enableتنظيم ورودي ديجيتالP3IN-67
0=Noneيم ورودي ديجيتالتنظP4IN-68
7=sp-lتنظيم ورودي ديجيتالP5IN-69

8=sp-Mتنظيم ورودي ديجيتالP6IN-70
9=sp-Hتنظيم ورودي ديجيتالP7IN-71
0=Noneتنظيم ورودي ديجيتالP8IN-72
p8IN-90 تاp1وضعيت ورودي هاي. خوانده شود

  .  مشاهده آنيدIN-90رودي ها را در پارامتردر زمان آار درايو، مي توانيد وضعيت و

    



      

  outگروه پارامترهاي
ه و، ب ال هاي خروجي دراي ه ترمين  ميoutه تنظيمات گروهعهدمشخص نمودن وظيف

  . باشد
اي از اout-01پارامتره الوگout-12 ت اي آن ه خروجي ه وط ب رAo2-A02 مرب  ب

  . روي درايو است
الوگ نout-25 تاout-14پارامترهاي از  وao3يز به منظور تنظيم خروجي هاي آن

Ao4بر روي آارت توسعه آنالوگ به آار مي رود  .  
و، از تنظيمات ستوري دراي out-30جهت تنظيم خروجي هاي ديجيتال رله اي و ترانزي

ر.  استفاده مي گرددout-60تا ن گروه، شامل پارامترهاي جدول زي مهمترين پارامترها در اي
ان عيبout-41مترپارا. مي باشد وان در زم د و مي ت شان مي ده ا را ن  وضعيت خروجي ه

  . يابي از آن استفاده نمود
  پارامتر  توضيح  تنظيم شود
29: Tripبه عنوان خروجي فالت،1تعريف خروجي هاي رله اي

. زماني آه درايو فالت مي دهد اين خروجي فعال مي گردد
  )C1 وB1 وA1ترمينال هاي(

Out-31

35: BR
control

 به ترمز- به عنوان خروجي ترمز2تعريف خروجي رله اي
  )C2,A2ترمينال هاي. (وصل مي گردد

Out-32

22: Readyبه عنوان خروجيReadyو براي فعال آردن آنتاآتور بين
  )EG,Q1ترمينال هاي. (درايو و موتور استفاده گردد

Out-33

Out-41.  مشاهده آردوضعيت خروجي ها را مي توانخواندني
    

  

  
  

    



      

  گروه پارامترهاي حفاظت درايو
PRTا رprotection ي و در براب رد دراي ه درآن، عملك ا است آ گروهي از پارامتره

  . اضافه بار و قطع فاز ورودي و فالت هاي ديگر، تعريف مي شود
ا خروجي، عكس ال ر قطع شدن فازهاي ورودي ي و، در براب د دراي لاگر مي خواهي عم

  .  قرار دهيد00 را رويPRT-05نشان ندهد مقدار پارامتر
د و را محافظت آني از ورودي و خروجي، دراي اما اگر مي خواهيد در برابر قطع شدن ف

  . به جدول زير مراجعه نماييد
   وروديدآ  توضيح

01  حفاظت در برابر قطع فاز خروجي درايو
10  حفاظت در برابر قطع فاز ورودي درايو

11حفاظت در برابر قطع فازهاي ورودي و خروجي
  

    



      

ر قطع11 را با عددPRT-05پيشنهاد مي گردد پارامتر مقدار دهي آنيد تا هم در براب
  . فاز ورودي و قطع شدن فاز خروجي، محافظت شده و درايو فالت بدهد

  : پارامترهاي مهم در اين گروه شامل
  پارامتر  توضيح  تنظيم شود

ر برابر قطع فاز ورودي وحفاظت د11
  خروجي

PRT-05

Yesفالت ها به طور اتوماتيك ري ست مي شوندPRT-08
PRT-09  تعداد ري ست شدن اتوماتيك فالت3

3 secوقفه در ري ست آردن اتوماتيكPRT-10
1: Free

Run
PRT-20عملكرد درايو، پس از خطاي اضافه بار

PRT-21درصد اضافه بار مجاز%150
PRT-22مدت اضافه بار مجاز15

  

    



      

  : بازگشت به تنظيمات آارخانه
راي و داده شده و ب ر روي پارامترهاي دراي ه ب ي آ ه تغييرات ردن آلي ين ب به منظور از ب

اگر مقدار اين.  استفاده مي شودcnf-40ري ست آردن درايو به تنظيمات آارخانه، از پارامتر
ر روي ارامتر را ب اديرAll Grp=1پ ه مق و، ب ارامتري دراي اي پ روه ه امي گ د تم رار دهي ق

ه ه طور جداگان روه را ب ه هر گ ن آ ان اي ي امك دDefaultآارخانه، تغيير داده مي شود ول  آني
روه پارامترهاي د گ دBasهست به طور مثال اگر فقط بخواهي ه برگرداني ادير آارخان ه مق  را ب

دد دار ع افي است مق ه3آ ارامترBas Grp را آ دCNF-40 است در پ د و آلي يم آني  تنظ
prog-Entرا فشار دهيد  .  

  انتقال پارامترها
الCNF-46=yesبه منظور انتقال پارامترها از درايو به آي پد، از تنظيم  و براي انتق

  .  استفاده آنيدCNF-47=yesپارامترها از آي پد به درايو، از تنظيم

    



      

  پاك آردن حافظه خطاها
د د مي تواني اك آني بلاً رخ داده است را پ ه ق ا آ ه خطاه وط ب د جدول مرب اگر مي خواهي

  .  را تنظيم آنيد تا خطاها پاك شودCNF-44=yesمقدار
  
  
  
  

Saveو را اي دراي ه پارامتره و پس از اينك ا در حافظه دراي  پارامتره

ارامتر در حافظهsaveتغيير داديد يا پارامترها را از جايي به درايو منتقل نموديد براي  شدن پ
ه.  استفاده آنيدCNF-48=yesدرايو از تنظيم اگر اين آار صورت نگيرد، پس از اينكه، تغذي

  . درايو را قطع و وصل نموديد، تغييرات از بين خواهد رفت
  
  

    


